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A00pes.

AlC

AT

AC

ACAC

ACC
AMS

ACE

ACMP

ACN

ACP

AHIITHACKHTI

Aircraft
Auto throttle

Alternating
Current

Airborne
Collision
Avoidance
System

Accumulator

Audio
Management
System

Actuator Control
Electronic Module

Alternating
current motor
pump

Aircraft
Classification
Number

1. Audio Control
Panel

2. Air Cooling
Pack

Pycckuii
BosayuiHoe cynno
ABTOMAT TATH

[TepemenHsbIif TOK

BoproBas cucrema
OpeaynpexIeHus
CTOJIKHOBEHUI

AKKyMyJSTOD

Cucrema ynpaBieHHUsS
3BYKOBO# HH(pOpMAIen u
BHYTPEHHEH CBA3bIO

bnok ynpasnenus u
KOHTPOJIS1 IPUBOJIOB

HacocHas crannums
MEPEMEHHOTO
TOKa

KrnaccudukanmonHoe 9ncio
camoJera

1.IlyneT ynpaBaeHust
anmaparypsl

BHYTPEHHEH CBS3U

2. YCTpOMCTBO OXJIAXKISHUS
BO3/yXa

=l

DpaHIy3CKH
Avion f

Automate de
traction

Courant
alternative

Systéme
anticollision
embarqué

Accumulateur

Systéme de
gestion de
I"information et de
communication
interne

Bloc de
commande et de
contréle

d entrainement

Station de
pompage du
Courant
alternative

Numéro de
classification de
I'avion

1. Tableau de
commande d°
équipement
Communication
interne

2. Dispositif de
refroidissement


v.mihaylin
Записка


ACS

ADC

ADF

ADIRS

ADM

ADS

ADS-B

AEV

AEVMS

AFAN

Air Conditioning
System

Air Data
Computer

Automatic
Direction Finder

Air Data and
Inertial Reference
System

Air Data Module

Air Data System

Automatic
Dependent
Surveillance-
Broadcast

Avionics Exhaust
Valve

Advanced Engine
Vibration
Monitoring
System

Afterward
Avionics Fan

Cucrtema
KOHI[I/IHI/IOHI/IpOBaHI/IS[
BO31yXa

Breraucnurens cucteMsl

ADS

Astomatnueckuii Pagno
Kommac

ITyneT ynpasineHus
cucremoit ADS
u cuctemoii IRS

Moyib BO3IyIIHBIX
CHUTHAJIOB

Cucrema BO3QYHIHBIX
CHUT'HaJIOB

ABTOMATHYECKOC
3aBucuMoOEe
Habmonenue B pexxume
panroBeIaHsI

Knanan aBapuiiHoii
BCHTHIISIIUHU
ABHOHUKHU

CucreMa KOHTPOJIS
BUOpanuu
JIBUTATENS

3aHUil BEHTHIIATOP
OXJIK/ICHUS
6JI0KOB aBHOHUKH

d'air

Systéme de
climatisation
d'air

Le calculateur de
systeme ADS

Radiocompas
automatique

Panneau de
contréle du
systeme ADS
et IRS

Le module des
signaux aériens

Systeme de
signaux d-air

Dépendance
automatique
Surveillance dans
le mode
Radiodiffusion

Soupape de
ventilation
d'urgence
Avionique

Systéme de

controle de

vibration du
moteur

Ventilateur de
refroidissement
arriére

blocs d'avionique



AFCS

AFT

AGL

AH

A-ICE

AIL

ALT

ALTN

AMS

ANP

AOA

AP

APM

Automatic Flight

Control System

Afterward

Above ground
level

Attendant Handset

Ice and Rain
Protection

Aileron
Altitude
Alternate

Audio
Management
System

Actual Navigation

Performance

Angle of Attack

Autopilot or

Automatic Pilot

Aircraft
Personality
Module

CucreMa aBTOMaTHYECKOTO
YIIPaBJIEHUS TTOJIETOM

3anauit

Han ypoBueM 3emiu
Tenedonnas TpyOka
BoprrpoBosHuka

HpOTHBOOGHGZ{eHHTeJ’IBHaﬂ
CHUCTEMA

DnepoH
BeicoTa
PesepBHblii/3anacHoit

Cucrema ympaBieHus
3BYKOBO# HH(pOpMAIen u
BHYTPEHHEH CBS3BIO

dakTnueckue
HaBUTAI[MOHHBIE
XapaKTEePUCTUKH

VYron ataku
ABTONHUIIOT

Monyns koHpHUTYpaH
[I€PCOHAIIBHBIN

Systéme
automatique
contrdle de vol
Arriere

Au-dessus du
niveau du sol

Combiné de
I'intendant

Systeme de
dégivrage

Aileron
Altitude
réserve

Systeme de
gestion de
I"information et d
communication
interne

Caractéristiques
réelles nautiques

Angle d'attaque
Pilote automatique

Module de
configuration
personnel



APPR

APU

ASAP

ASDA

ASU

ATA

ATC

ATT

ATT

AUTO

AUX

AVAIL

AVS

Approach

Auxiliary Power
Unit

As soon as
possible

Accelerate-stop
distance
available

Alir Starter Unit

Air Transport
Association

Air Traffic
Control

Attendant

Attitude

Automatic
Auxiliary

Auvailable

Avionics System
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3axo[ Ha IMOCaIKy

BcnomorarennHas cuioBast
YCTaHOBKa

IIpu nepBoii BO3MOXHOCTH

Pacrioymaraemast quctaHiys
MPEPBaHHOTO B3JIETA

YceraHoBKa BO3LYLIHOIO
3aIycKa

Acconuarus Bo3IyIrHOro
tpancrnopra CIIIA

YHpaBneHMe BO3QYyUIHBIM
JBHXKCHHUCM

BboprnposoaHuk

IIpocTpancTBEeHHOE
MOJIOXKEHUE
CaMoJIeTa B BO3IyXe

ABTOMATHYECKUI
BcrniomorarensHbIH

JlocTynHblIil, NpUroaHbIi

ABHUAIMOHHAS 3JCKTPOHHAS
Cucrema

Approche de la
piste

Installation de
puissance
auxiliaire

a la premiére
occasion
Distance de
disposition
décollage
interrompu

Installation de
démarrage d'air

Association de
I'Air de transport

Contréle du trafic
aérien

Intendant

Attitude de I'avion

automatique
Aucxiliaire

Disponible,
utilisable

Systéme
électronique de
l'aviation



BARO

BAS

BAT

BCU

BFAN

BLKD

BM

BRG

BRK

BRT

BSV

C/B

CAB

Barometric

Bleed Air System

Battery

Brakes Control
Unit

Blower Fan

Blocked

Back Course
Marker

Bearing
Brake
Brightness

Burner Staging
Valve

Circuit breaker

Cabin

B
Bapomerpuueckuit

Cucrema oTOOpa BO3Myxa

AxxymynaropHas 6atapest

brox ynpasnenus
TOPMO3aMH
KoJec

HaruerarenbHbINi
BEHTHJIATOP

3anepToe MoioKeHne

Mapxkep obpaTHOTO Kypca

Ilenenr
Topmo3sa
Spxocth

Kitanan koHTYpoB
hopcyHok

C

ABTOMAT 3aIUTHI CETH

[Maccaxxnpckas kabuHa

Barométrique

Systéme de
prélevement d'air

Batterie

Bloc de
commande de
frein roues

Le ventilateur de
soufflage

Position
verrouillée

Marqueur de cap
inverse

Relevement
Freins
Brillance

La valve des
contours des
injecteurs

Coupe-circuit
automatique

Cabine des
passagers



CAC

CANC

CAPT

CAS

CBvV

CDlI

CDL

CDS

CDhU

CFIT

CG

CHKL

CKPT

Core Avionics
Cabinet

Cancel
Captain

1. Calibrated
airspeed

2. Crew Alerting
System

Cross Bleed Valve

Course Deviation
Indicator

Configuration
Deviation List

Cockpit Display
System

Control Display
Unit

Controlled Flight
Into Terrain

Center-of-Gravity

Checklist

Cockpit

8

OCHOBHOI CHCTEMHBIN OJIOK
ABHOHUKH

OTMCHUTH

Komanaup Bo3nyuHoro
Cynna

1.aaukaTopHas 3eMHast
CKOPOCTh

2. Cucrtema
MIPETyTPEKICHHS
IKHUIaKa

Knanau nuaun
MEePEKPECTHOTO
otbopa Bo3ayXxa

HaBurannonHnsiii KypcoBoi
pudop
JIUPEKTOPHOM CHCTEMBI

[Tepeuenn oTKIOHEHHI B

KOH(HUTYparuu

Cucrema oToOpakeHUS
Wuadopmarmm

[TyneT ynipaBieHus u
VHIUKAILN

CTONKHOBEHHE UCTIPABHOTO
BC c 3emneit

LenTtp TsKECTH CaMolieTa
KapTta KOHTpOJIBHBIX

MPOBEPOK
Kabuna sxkunaxa

Le bloc systeme
principal de
l'avionique
annuler

Chef de bord

1. Vitesse
indiquée au sol
2. Systéme
d'avertissement
de I'équipage

Soupape du
prélévement de
I"air

Instrument
directionnel de
navigation

Liste des écarts
dans
Configuration

Systéme
d'affichage
Information
Panneau de
controle et
d'affichage

Collision d avion
avec terre

Centre de gravité
d“avion

Carte de controle

Cabine d'équipage



CLB

CLR

CPA

CPCS

CPIOM

CRCP

CRS

CTL

CTR

CVR

DA

DA/H

DC

Climb
Clear

Collision
Prediction and
Allerting

Cabin Pressure

Control
System

Core Processing
and
Input/Output
Module

Cabin Refuel
Control Panel

Course
Control
Center

Cockpit Voice
Recorder

Drift Angle

H Decision
Altitude/Height

Direct current

9

HaGop BbICOTHI
OuncTuTh (yAanuTh)

[Mpenynpexnenne
CTOJIKHOBEHHUS

Cucrema ABTOMaTHYECKOTO
PerynupoBanus JlaBnenus

IlenTpanbHbLi IpoLEccop U
MOJyJIb BBOJIa/BBIBOJIA

[1ynbT KOHTPOIIA U
yIpaBlIeHHS
3aIpaBKOM TOIUIMBA B
KabuHe

Kypc
Kontponuposars
IlenTpanbHbIlii

boprosoii peueBoit
camonucer|

D
Yron cHOCA

AOCOIIIOTHAsA/OTHOCHUTEIILHA
1
BBICOTA TIPHHATHS PELICHHS

ITocTOsTHHBIN TOK

Vol en montée
nettoyer

Prévention des
collisions

Systéme
automatique
Régulation de
pression

Processeur central
et module d'entrée
/ sortie

Panneau de
controle de
Ravitaillement en
combustible

Cours
Controler
Central

Enregistreur de
bord

Angle de dérive

Altitude absolue/
relative de
décision

Courant continu



DC BUS

DC ESS

DCMP

DECR

DECU

DEL

DEP

DES

DESEL

DEST

DISC

DISCH

DLU

DME

D-PRESS

DTK

Direct Current
Bus

Direct Current
Essential Bus

Direct Current
Motor Pump

Decrease

Digital Engine
Control Unit

Delete
Departure
Descent
Deselected
Destination
Disconnect
Discharge

Data Loader Unit

Distance
Measuring
Equipment
Depressurization

Desired Track

10

OcHOBHas IIMHA
[IOCTOSIHHOI'O TOKa

ABapuitHas muHa
MOCTOSIHHOTO TOKa

HacocHas crannums
IIOCTOSAHHOI'O TOKa

YMeHbIIIeHHE

biiok snexTpoHHOTO
YIpaBJICHUS
JBUTATEIEM

Y nanuth

Brrxon (otmpaBienue,
BBUIET

CHmxeHne

OtmeHa BbIOOpa
[TynkT Ha3HAUEHUS
OTKIIIOYUTH

Pazpsaxa

YerpolicTBO 3arpys3ku
JTAaHHBIX

JansHOMepHOE
obopyaoBaHKe

Pa3repMeTH3au1/I${

JIunust 3a1aHHOTO Iy TH

Bus de base a
courant continu

Bus d'urgence
Courant continu

Bloc-pompe du
courant continu

Décroissance

Bloc du
commande
de moteur

Supprimer
Départ
Descente
Désélectionner
Destination
Débrancher
Décharge
Dispositif de

chargement de
donnée

Equipement de
mesure de
distance

Dépressurisation

Ligne du trajet
donné



DTO

DU

E/W

EAS

ECL

ECP

ECU

EDP

EFB

EFCP

EFIS

Derated Take-off

Display Unit

East/West

Equivalent
Airspeed

Electronic
Checklist

EICAS Control
Panel

Engine Control
Unit

Engine Driven
Pump

Electronic Flight
Bag

Electronic Flight
Control Panel

Electronic Flight
Instrument
System
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Bzner ¢ orpannuenHoit
TATOMN

Hucnneit
E

Bocrok /3aman (moarora)

NunukaropHas ckopocTh

DnexTpoHHas KapTa
KOHTPOJIbHBIX TPOBEPOK

[Tynst ynpasnenus EICAS

bnok ynpasnenus
neuratenaem (APU)

Hacoc c npuBogom ot
JIBUTATEIIS

DNEKTPOHHBIN TTOJETHBIN
TUTaHIIIET

ITyneT ynpasineHus
IIOJIETHBIMU 3JIEKTPOHHBIMU
HUHINKATOPaMH

DJIeKTpOHHAs cUCTEMa
MOJIETHOW MH(pOpMaLUK

Décollage avec
poussée limitée

Display

Est / Ouest
(longitude)

Vitesse indiquée

Liste de contrdle
électronique
Audits

Panneau de
controle EICAS

Bloc de
commande du
moteur (APU)

Pompe avec
entrainement par
moteur

Table de vol
électronique

Panneau de
contréle de vol
indicateurs
électroniques

Systéme
électronique
d“information du
vol



EGT

EHSI

EICAS

ELEV

ELT

EMER
EXTN

ENG

EOSU

EQPT

ETOPS

EVAC

Exhaust Gas
Temperature

Electronic
Horizontal
Situation
Indicator

Engine Indication

and Crew Alerting

System

Elevator

Emergency
Locator
Transmitter

Emergence
Extention

Engine

Engine Overspeed

Unit

Equipment

Extended range
operations by
twin-engined
aeroplane

Evacuation
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TemrmepaTypa BEIXOIAINX
ra3oB

ONEeKTPOHHBIN HHAUKATOP
HaBUTAIIMOHHOU
00CTaHOBKH B
TOPU30HTAJIbHOU MJIOCKOCTH
CucreMa HHANKAITIH
paboTHI

JIBUTATETIS U
TPeaYIPEKICHUSI

JKHTaXKa

Pynb BrICOTBI

ABapuiiHbI paguoMask

ABapuitHbIil BEIITyCK

JIBuraTenan

brok 3amuThl ABUTATENA OT
packpyTKn

O6opynoBaHue

[Tonér yBennueHHoi
JTATBHOCTH C
JIByMsI IBUTATEISIMU

OBakyanus naccaxupos

Température des
gaz de sortie

Indicateur
électronique
de navigation
dans plan
horizontal
Systéme
d'indication de
moteur et
avertissement
I'équipage

Gouvernail de
profondeur

Radiobalise de

secours

Sortie de secours

Le moteur

Unité de
protection de
moteur de
survitesse

Equipement

Vol de distance
avec deux moteurs

Evacuation des
passagers
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EWD Engine/Warning  ucruteii gBuratens u Display du moteur
Display peynpexaCHAN et
d avertissements
EXT PWR External Power BHemHmii ucTOUHUK Source
[IUTaHUSA d“alimentation
externe
F
F/IO First Officer Bropoii ot Le copilote
FAA Federal Aviation = ®ecnepanbhas ABuanmonnas Administration
Administration Anmunuctpanus/Yupasnen — fédérale de
ue (CLIA) I"aviation
FADEC Full Authority CucreMa aBTOMAaTHYECKOro  Systéme
Digital Engine YIIpaBJIEHUs IBUraTelIeM automatique
Controller du moteur
FBWCS Fly-by-Wire DJIEKTPOHHAs CHCTEMA Systéme
Control System JTUCTAHIIMOHHOTO électronique
yIIpaBIECHHS télécommande
FCP Flight Control [TyneT ynpasnenus mojaerom Panneau de
Panel contréle de vol
FCTL Flight Control VupasneHue mojaeTom Controle de vol
FCV Flow Control 3aciioHKa peryJIupoBaHus Vanne de contrble
Valve BO31yXa dair
FDJP Flight Deck Joint  TlyasT noaKItO4CHHUS Panneau de
Panel 9KHIaXKa K BHYTpEHHEH connexion & la
CBSI3U communication
interne
FDR Flight Data Perucrparop nonerHoi Enregistreur
Recorder nuHdopmarn d’information du
vol
FF Fuel Flow Pacxon Torumuea Consommation

de combustible

FL Flight Level DIIesIoH 1moJieTa Ec helon de vol



FLAPS

FWS

FMA

FMS

FMU

FMV

FPA

FQIC

FRCP

FRV

FSCU

Flap/Slat Selector
Lever

Flight warning
system

Flight mode
annunciator

Flight
Management
System

Fuel Metering
Unit

Fuel Metering
Valve

Flight Path Angle

Fuel Quantity
Indicating
Computer

Fuselage Refuel
Control Panel

Fuel Return Valve

Fuel System
Control Unit
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Pyuka ynpasnenus
MeXaHHU3alueH Kppuia

Cucrema npeaynpexeHus
0

KPUTHYECKUX PEXKUMAX
nojiéra

Wuaukatop pe:xumMoB
nojera

BrluncnuTenbHas cuctema
CaMOJICTOBOXICHUA

bnox ynpasnenus pacxona
TOIIJINBA

Knanan pacxona tonnusa

Yron TpaekTopun nonéra

Brruncnurenb cucTeMbl
HU3MEPCHUA KOJIMICCTBA
TOIIJIMBA

IIynpT KOHTPOJIA U
yIpaBJIeHHs 3aIPaBKOM
TOIUTMBA Ha (ro3eIshKe

TonnuBHBIN BO3BpaTHBIN
KJ1anaH

biiok ynpasnenuns
TOIJIMBHOM
CHCTEMOit

Levier de
commande de
mécanisation
d'aile

Systéme
d'avertissement de
régime critique de
vol

Indicateur de
régime du vol

Systéme
informatique
d“aéronavigation

Bloc contréle de
consommation
de combustible

La valve de la
dépense de
carburant

Angle de
trajectoire de vol

Le calculateur du
systeme de la
quantité de
carburant

Panneau de
contrble de
ravitaillement sur
le fuselage

Soupape de retour
de carburant

Bloc de contrble
du systéeme du
carburant



GA

GAPCU

GCAM

GCJP

GCU

GEN

GLONASS

GND
SPLRS

GPS

Go-Around

Ground and
Auxiliary Power
Control Unit

Ground Collision
Avoidance
Module

Ground Crew
Joint Panel

Generator Control
Unit

Generator

Global Orbiting
Navigation
Satellite System

Ground Spoilers
Global

Positioning
System
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G

VX011 Ha BTOpOH KpyT

biok ynpasnenus
ad3pOJAPOMHBIM
/BCTIOMOTATETEHBIM
AIIEKTPOTIUTAHUEM

Mopnyns npenoTBpaleHus
CTOJIKHOBCHUS C 3MHOI
MOBEPXHOCTHIO

IManens noaxmrouenus CITY
HA3eMHOr0 MepcoHasa

biiok ynpasnenus
TeHEepPaTopOM

I'enepatop

I'moGanbHas criyTHUKOBAsS
HaBHTAIIMOHHAs CHCTEMa
(Poccus)

Topmo3HbIE IUTKU

I'mo6anpHas cuctema
no3urnonnposanust (CIIA)

Reprise du tour de
piste

Bloc de
commande

d' alimentation
d aérodrome/
auxiliaire

Module de
prévention
collision avec le
terrestre

surface

Panneau de
connexion
Interphone de
bord personnel au
sol

Unité de
commande de
générateur

Générateur

Systéeme Satellite
global de
navigation

Aérofrein
Systéme global

positionnement
(USA)



GPU

GPWS

GREEN
DOT

GS

GSA

GSCS

GV

HDG

HF

HP

HPGC

HPSOV

Ground Power
Unit

Ground Proximity

Warning System

Green dot

1. Ground Speed
2. Glide Slope

Ground Spoiler
Actuator

Ground Service
Control System

Ground Valve

Heading
High Frequency
High Pressure

HP Ground
Connector

High Pressure
Shut-off Valve
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A>3ponpoMHBIN TyCKOBOM
arperat

Cuctema npeaynpexaeHus
0
OJIM30CTH 3eMIIU

HawuBbpironneimnias
SKCIUTyaTallHOHHAS
CKOpOCTh HaOOpa BBICOTHI U
CHW)KEHUS B KOHPHUTYpaIiu

0 mpu oTKa3ze OAHOTO
JIBUTATEIIS

1. IlyteBas ckOpoCTh
2. T'nuccana

IM'uppomexannueckuii
MIPUBOJ

TOPMO3HBIX HIUTKOB

Cucrema BbI30Ba Ha3eMHOTO
nepcoHana

Hazemnsrii knanax
H

Kypc camonera

Bricokas gactora

Bricokoe naBnenue

HazeMHblii mITyLiep JIMHUU
BBICOKOTI'O JIaBIICHUS

OTceYHOM KJ1araH BBICOKOTO
aBIICHUSA

Groupe de
démarrage au sol

Systéme
d'avertissement
proximité

La vitesse de
régime
d"utilisation de la
montée et de
descente dans la
configuration 0 de
la panne du
moteur

1.Vitesse absolue
2. Glossade

Commande
hydromécanique
d Aérofrein

Systeme d'appel
du personnel au
sol

Soupage au sol

Cap de l'avion
Haute fréquence
Haute pression

Connexion a la
terre a haute
pression
Vanne d'arrét
haute pression



HPTACC

HS

HSCU

IAS

IASC

IDG

IESI

IFDMU

IFR

ILS

High Pressure
Turbine Active
Clearance Control

Hydraulic System

Hydraulic System
Control Unit

Indicated
Airspeed

Integrated Air
System
Controller

Integrated Drive
Generator

Integrated
Electronic
Standby
Instrument

Integrated
Flight Data
Management Unit

Instrumental
Flight Rules

Instrument
Landing System

Inner Marker
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CucreMa akTHBHOTO

pEryJIMpOBaHHUs 3a30paMu

TYpOHMHBI BHICOKOTO
JIaBJICHUS

FI/I,HpaBJ'II/I"ICCKaH CHUCTEMA

Brnok ympasieHus u

KOHTPOJIA THAPOCUCTEMBI

[TpubopHas Bo3LymIHAas
CKOPOCTh

Brraucnurens cucTeMbl
KOHTUIIMOHUPOBAHHS
BO3/yXa

BceTpoennsiii npuBo-
TeHepaTop

WuTterpupoBaHHbIil
3JIEKTPOHHBII
pe3epBHBII pUOOp

BceTpoeHHbIi 6510k
YIIPaBJIEHHS TOJIETHRIMU
JTAaHHBIMHA

IpaBuna nosiera 1o
npubopam

Cucrema nocaaku Io
npubopam

Brmxamit Mapkep (B
MI0CaJOYHOM CHCTEME C
TpeMs MapKepamu)

Systéme réglage
des jeux de la
turbine haute
pression

Systéme
hydraulique

Bloc de
commande et
contréle du
systéme
hydraulique

Vitesse indiquee
propre

Calculateur de
systeme de
climatisation

Générateur intégré

Appareil
Electronique
intégré reserve

Unité de
commande
intégrée des
données du vol
Regles de vol aux
instruments

Systéme
d'atterrissage aux
instruments

Proche marqueur
(dans un systeme
d'atterrissage a



INCR

INT

INV

IRU

ISA

L/G

LAT

LCV

LDA

LDG

LGCS

LGSCU

Increase
Inter

Inverter

Inertial

Reference System
International

Standard
Atmosphere

Landing Gear
Latitude or Lateral

Load control
valve

Landing Distance
Auvailable

Landing

Landing Gear
Control System

Landing Gear &
Steering
Control Unit
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YBennuenue
BHyTpeHHss CBS3b

CratndyecKuii
npeoOpa3zoBaTelb

biok unepuuanbHOi
CUCTEMBI

MexnayHapoiHas

CTaHmapTHas
ATtmochepa

Maccn
Iupora

Knanan ynpasnenus
Harpy3Kkou

Pacnonaraemas nocagouHas
JOUCTAHIIHUSA

ITocanka

Cucrema ynpaBieHUs
yOOPKOH U BBIITYCKOM
1accH

biok anekTpoHHOrO
YIPaBICHUS LIACCU

trois marqueurs)
Augmentation
Liaison interne

Convertisseur
statique

Bloc du systéme
inertiel

Atmosphére
internationale
standard

train d"atterrissage
Latitude

Soupape de
commande du
charge

Distance

d atterrissage
disposée
Atterrissage

Systéme de
controle de rentrée
et sortie du train
d atterrissage

Bloc de
commande
électronique du
train d atterrissage



LMU

LNAV

LOC

LOCB

LONG

LP

LPGC

LT

MAC

MACE

MAN

MAT

Load
Management Unit

Lateral
Navigation

Localizer

3axo[ Ha MOcaKy
10 KypCOBOMY
MasiKy 0OpaTHOTO

Kypca

Longitude
Low Pressure

Low Pressure
Ground
Connection

Light

Mean
Aerodynamic
Chord

Motor and
Actuator Control
Electronic

Manual

Maintenance
Access Terminal
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biiok BeIKITIOUaTENEH-
MpeAoXpaHnuTeNeH

HaBuramnus B
TOPU30HTAILHOM IIJIOCKOCTH

KypcoBoii paguomasik
3ax07 Ha MOCaaKy Mo

KypCOBOMY MasiKy
obpaTHOro Kypca

Jonrora
Huskoe naBnenue

Ityuep moacoenuueHus
HA3¢MHOTO KOHJIUIIMOHEPa

Ocsenienne
M

Cpennsis
a’poIMHAMHUYECKast
xopaa

KonTtpouep ynpasienus
IIpuBogamu

Pyunoi

CepBUCHBIH MTyJIBT
Ha3eMHOT'0
00CITy)KUBaHUS

Bloc des
interrupteurs
Fusibles

Navigation dans
plan horizontal

Radiobalise d axe

Approche &
I"atterrissage au
balise inverse
d“alignement

Longitude
Basse pression

Raccord de
connexion du
conditionnaire au
sol

Eclairage

Corde
aérodynamique
moyenne

Contrdle du
mecanisme de
commande

manuel

Pupitre de service
d’entretien au sol



MCDU

MCT

MCL

MDA/H

MFD

MKR

MLS

MM

MTOW

MTW

MZFW

Multipurpose
Control and
Display Unit
Maximum
Continuous Thrust

Max Climb

Minimum Descent
Altitude/Height

Multi Functional
Display
Marker

Microwave
Landing System

Middle Marker

Maximum Take-
off Weight

Maximum Taxi
Weight

Maximum Zero
Fuel Weight
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MHoroQyHKIMOHATHHBIH
MyJbT YIPaBICHUS H
WHIUKAIHA

Pexxnm MakcHMaIbHOM
MPOIOJKUTEIIBLHOM TATH

PexxnM MakcuMallbHOH TATH
B Ha0OpE BBICOTHI

MuHauManbpHas
a0COII0THAS/OTHOCUTEIbHAS
BBICOTA CHUYKEHUS

MHOTO(YHKIIHOHATBHBIN
JUCILIEN

MapxkepHblif Masik

MukpoBOIHOBas cUcTEMA
MOCaJKH

Brmxamit Mapkep (B
IOCaJ0YHON
CHCTEME C JIBYMSI
MapKepamu

MaxkcumaibHas B3JIeTHas
macca

MaxkcumaabHas pyJjeixHasn
Macca

MakcumanapHas Macca
camoJiera 6e3 ToIuMBa

Unité de
commande et de
I"indication

Régime de
poussée maximale

Régime de
poussée maximale
dans la montee

Altitude de
descente minimale
absolu / relatif

Display
multifonctionnel

Marqueur

Systéme
d'atterrissage
donde micro

Marqueur proche(
au systeme de
I'atterrissage

Masse maximale
au décollage

Poids maximal au
roulage

Poinds maximal
de I'avion & vide



N/A

N/W
STRG

NAIV

NAV

NP

NDB

NOTAM

NPA

NWSS

OAT

Not Applicable

Nose wheel
steering

Nozzl Anti-Ice
Valve

Navigation
equipment

Navigation
Performance

Non-directional
Beacon

Notice to Airmen

Non-Precision
Approach

Nose Wheel
Steering System

Outside Air
Temperature
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He npumensercs

BrIkirouaTesb CHCTEMBI
YIIPaBJICHUS TOBOPOTOM
KoJIeC

Knaman
MPOTUBOOOIICICHUTEITBHOMN
CHUCTEMBI
BO31yX03a00PHUKOB
JIBUTATENS

Haguranuonnoe
obopynoBaHue

HaBuranuonHnas
XapaKTepUCTHKa

OTnenpHas IPUBOTHAS
paaMoCTaHITUS

UsBelenue 11t MAIOTOB

HeTounsrii 3ax01 Ha
MOCA/IKy

Cucrema ynpasieHHs
MIOBOPOTOM KOJIEC

)

TemnepaTypa Hapy>KHOTO
BO3/yXa

Pas appliqué
On n"applique pas

Interrupteur du
systeme de
commande des
roues

Vanne anti-
givrage
systemes
d'admission d'air
du moteur

Equipement de
navigation

Caractéristique de
navigation

Radiophare de
rappel autonome

Notification aux
pilotes

Approche &
Iatterrissage
incorrecte

Systeme de
commande des
roues

Température a I’
extérieur



OBS

OEI

OEW

OFF

ON

OFST

OFV

oM

oT

OoXY

oz, OZ

PA

Observer

One Engine
Inoperative

Operational

Empty Weight

Switch off

Switch on

Offset

Outflow valve

Outer Marker

Other Traffic

Oxygen

Ounce

Passenger
Address
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Wucnexrop

Hepaborocmoco6HOCTh
OJTHOTO JIBUTATEIIs

Macca mycroro

CHapsKECHHOI'0 CaMOJICTa

OTKIIIOYNTH

Bxirounth

CwMenieHnne

BrinyckHol kianax

JansHuit mapkep

Hpyroi camoner

Kucnopon

VHuus (eaUHALA MACCHI)

P

CBsI3b C MaCCaKUPCKOU
KaOMHOM

Inspecteur

Non-
fonctionnement
d'un seul moteur

Poids de l'avion
vide équipée

Débrancher

Brancher

Decalage ,
deplacement

Soupape
d'échappement

Marqueur éloigné

Une autre avion

Oxygéne

Once (unité de
masse)

Connexion avec la
cabine des
passagers



PAA

PACIS

PARK

PCN

PERF

PF

PFCU

PFD

PHC

PMA

Passenger Adress
Amplifier

Passenger
Address and
Communication
Intercom System
Parking
Pavement

Classification
Number

Performance

Pilot Flying

Primary Flight
Control Unit

Primary Flight
Display

Probe Heat
Computer

Permanent

Magnet Alternator
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YcunuTenb CUCTEMEBI CBS3U
C caJIOHOM

CucTteMa CBSI3H C
MACCAKUPCKUM
CaJIOHOM

CTOSSHOYHBIH

KiaccuguxanuonHoe 4ucio
MPOYHOCTH TIOKPBITHS

JleTHO-TeXHMYECKUE
XapaKTePUCTHKH

IMunoTupyromui nuIoT

Bbruncaurens cucTeMbl
YIPaBIEHUS BEPXHETO
YPOBHS

WNunukatop ocHOBHOM
MTOJICTHON MHPOPMAIAN

Berancnurens o6orpesa
MPUEMHHUKOB BO3/YIIHBIX
CUTHAJIOB

I'enepaTop nepeMeHHOTo
TOKa C TIOCTOSTHHBIM
MarHuTOM

Amplificateur de
systeme de
communication
avec salon

Le systeme de
communication
avec le salon a
passagers

Parking,
stationnement

Numéro de
classification
Résistance de
revétement

Performances de
I"avion

Pilote d avion

Calculateur de
systéme

controle de niveau
supérieur

Indicateur de
I'information de
vol principale

Calculateur de
chauffage
récepteurs de
signaux aériens

Générateur de
courant alternatif
avec aimant
permanent



PNF

PNU

PPOS

PRSOV

Pt

PTT

PTU

PWR

Q (QTY)

RA

RAD

Pilot Not Flying

Pneumatic System

Present Aircraft
Position
Pressure
regulating and
shutoff Valve

Total Pressure

Push-to-talk

Power Transfer
Unit

Power

Quantity

1. Resolution
Advisory

2. Radio Altimeter

Radio
communication

24

Henunotupyrommii nmumot
[TueBmMaTHueckas cucrema
Teky1iee MeCTOIOJIOKEHHE

camoJiera

Perynsrop naBieHus

Bennunna noaHoro
JaBIECHUS

Kuonka miia BeneHus

paanoCBsI3U

biok nepenaun MomHOCTH

MonHocTb, 3Heprus

Koaunuectso

1. Pexomennamyst o
pa3perIeHHIO yrpo3bl
CTOJIKHOBCHHUS

2.PamuoBbicoTOMEp

Panunocss3p

Pilote non-pilote

Systéme
pneumatique

Position actuelle
d avion

Régulateur de
pression

La valeur de la
pression totale

Bouton de la
radiocommunicati
on

Unité de
transmission de
puissance

Puissance, énergie

Quantité

1.Recommandatio
n sur la résolution
de la menace de
collision.

2.Radio-altimétre

Radio-
communication



RCAU

RMP

RNP

RRJ

RSU

RTO

RUD

RVR

RWY

SAT

SAT COM

Remote Control
Audio Unit

Radio
Management
Panel

Required
Navigation
Performance

Russian Regional
Jet

Rate Sensor Unit

Rejected Take Off

Rudder
Runway Visual
Range

Runway

Satellite

Satellite
Communication
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bnok ycunenus u
KOMMYTaIlUH

[TyneT ynpaBnenus
paguocpencTBaMu

Tpebyemsbie
HABUTAI[MOHHbIC
XapaKTePUCTHKH

Poccuiickuii peruoHanbHbII
CaMOJIET

brok 1aT4nKoB yrinoBbIX
CKOpOCTeH

[IpepBanHbIi B31ET

Pynp HanpaBnenus
JlambHOCTh BUIUMOCTH Ha

BIIIT

Bsaerno-nocamounas
rmoJioca

CryTHUK

CucTemMa CITyTHUKOBOH
CBSI3U

Dispositif
amplificateur de
commutation

Panneau de
controle de
moyens-radio

Caractéristique
exigee de
navigation

Avion régionale
de Russie

Le bloc de
detecteur de
vitesses d angles

Décollage
interrompu

Gouvernail de
direction

Portee de vision
sur la piste

La piste

Satellite

Systéme de
communication
par satellite



SAV

SCV

SFV

SELCAL

SID

SOV

SPD

SPD BRK

SPKR

SS

ST INV

STAB

STAR

Starter Air Valve

Surge Control
Valve

Safety Valve
Selective calling

System

Standard
Instrument
Departure

Shut-off Valve

Speed

Speedbrake

SPEAKER

Side Stick

Static Inverter

Stabilizer

Standard
Instrument Arrival
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Kunaman Bo3nymHoro
TypOocTaprepa

[IpoTuBOonOMIAKHBIN
KJ1anaH

[IpenoxpanuTenbHbIN
KJIaraH

Cuctema U30UpaTEITHLHOTO
BBI30BA

CrannapTHBII MapIIpyT

BBLIETA 110 TIPUOOpaM

IlepexpbiBHOMI
MPOTHUBOIOKAPHBIN
Knanan

CkopocThb

Bo3nyunelii Topmo3

FpOMKOFOBOpI/ITeHL

boxoBas pyuka ynpaBieHus
CaMoJIETOM

CratnyecKui
npeobpa3oBatelib

Crabunmuzatop

CranpapTHBIA MapIIpyT
MPUOBITHSA TI0 IPHOOPaM

Valve de
turbodémarreur
d air

Soupape anti-
pompage

Soupape de surete
Systéme d'appel
sélectif

Itinéraire standard
de départ pour les
instruments
soupape coupeflux
anti-incendie
Vitesse

Freins a air
Haut-parleur
Manche a balai
latéral pour avion

Convertisseur
statique

Stabilisateur
Itinéraire standard

d'arrivée
d'instrument



STBY

SWS

SWM

TCAS2

TAS

TAT

TAV

TAWS

BV

THR
LEVER

Standby

Stall warning
system

Switch Module

Terrain and
Traffic Collision
Avoidance
System

True Air Speed

Total Air
Temperature

Trim Air Valve

Terrain
Awareness
Warning System

Transit Bleed
Valve

Thrust Lever
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PeszepBHbIit

CucTteMa CUTHAIN3AIMH O
MPUOIIKEHAN K
CBaJIMBAHHIO

Mopnyab KOMMyTaTopa

Cucrema npeaoTBpaIIeHI
CTOJIKHOBEHHS BO3IYIITHBIX
CyIOB B

BO3/yXE U COJMKCHUS C
3emiieit

UctnHHasg Bo3nymiHas
CKOPOCTb

TemmepaTypa HabOeraromero
HIOTOKA

Krnanan Bo3zayuisoro
noameca

Cucrema npeaynpexIeHns
0 CONM)KEHNH C 3eMIICH

Krnanan nepemycka Bo3ayxa
KOMIIPECCOpa BBICOKOTO
JIaBJICHUS

Prruar ynpasnenus
JIBUraTEIEM

réserve

Systéme de
signalisation
d“approche pour
basculer

Module de
commutation

Systéme de
prévention
collision d'avions
dans l'air et
rapprochement
avec la terre

Vitesse vraie
propre

La température du
vent relatif

Valve d'injection
d'air

Systéme
d'avertissement
approcher la terre

Soupape de
compresseur d'air
a haute pression

Levier de
commande du
moteur (des gaz)



TKE

TO

TO/GA

TODA

TORA

TOW

TPDR

TR

TRANS

TRK

TRU

UHF
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Track Angle Error BokoBoe OTKJIOHEHHE OT

Take off

Take-Off/Go-
Around

Take-off distance
available

Take-off Run
Available

Take-off Weight

Transponder

Thrust Reverser

Transition

Track

Transformer
Rectifier Unit

Ultra High
Frequency

3a/1aHHOT'O ITYTCBOI'O YTJia

Bsner

Pexxum B3néra/yxona Ha 2-

0i1 Kpyr

Pacmionaraemas B3neTHas
JUCTaHIIUA

Pacnomaraemas niiHa
pasOera aist B3nera

B3nernas macca

OTBeTunK

Pesepc tsru

[Tepexon

JIunus nytu

BrmpsimurensHoe
YCTPOHCTBO

yJ'ILTpaBLICOKaSI qacTtoTra

Déviation latérale
d“angle de route &
suivre

Décollage
Décollage du
reprise du tour de
piste

Distance de
décollage
disponible

La distance de
roulement au
décollage

Poids au décollage
Répondeur de

bord
Inverseur de
poussée
Transition

La ligne de route

Redresseur

Fréquence ultra-
sonore



ULB

UNLK

UNLKD

V1

V2

VA

VAPP

VBV

VENTS

VFE

VFR

Under water
Locator Beacon

Unlock

Unlocked

Decision
Speed

Scheduled Take-
off Speed

Design
Maneuvering
Speed

Approach Speed

Variable Bleed
Valve

Ventilation
temperature
sensor

Flaps Extended
Speed

Visual Flight
Rules
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[TogBomHbI paguoMasik

Cusrtue ¢ 3aMKOB/
MPOMEKYTOUHOE
[IOJIOKEHUE

He3aMKHYTHIH/ He3aKpHITHIN

\%

CKOpPOCTh IPHHATHS
peLIeHHs IPH B3JIETE

be3onacnas CKOPOCTh
B3JI€Ta

Pacuertnas ckopocTtb
MaHEBpPUPOBAHUS

CKOpOCTh KOHEYHOT'O dTara
3ax0/1a Ha MOCAKY

Knanan nepemnycka Bo3ayxa
KOMIIpEccopa HU3KOTo
JTaBIICHUS

Bentunupyemslii jaTuuk
TEeMIIEpaTyphl

MakcumaibHas 10MmycTHMast
CKOpOCTb B IIOJIETE C
OTKJIOHEHHBIMH
3aKpbUIKaMH W/UIH
MpeIKPbUIKaMU

[paBuina BU3yaabHOTO
nosera

Balise sous-
marine

Déverrouillage /
situation
intermédiaire

Non fermé

Vitesse de prise de
décision au
décollage

Vitesse de sécurité
décollage

Vitesse calculée
manoeuvre

Vitesse d'approche
a I"atterrissage

Soupape de
décharge d'air a
basse pression

Capteur ventilé de
température

Vitesse maximale
admissible en vol
avec des volets
déviés

Regles de vol
visuelles



VHF

VHF COM

VIB

VLE

VLO

VLOF

VLS

VMCA

VMCG

VMCL

VNAV

Very High
Frequency

VHF
Communication

Vibration

Maximum
Landing Gear
Extended Speed

Maximum
Landing Gear
Operating Speed

Lift-off Speed

Lowest selectable
speed

Minimum Control
speed in the Air

Minimum Control
Speed
Ground

Minimum Control
speed during
approach and
Landing with all
engines operating

Vertical
Navigation
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VY IbTpaKkopoTKHE BOJHBI

YKB cBs3b

Bubpanus

MakcumaibHast CKOpOCTh
10JIETa C BBITYILEHHBIM
maccu

MakcumanbHasi CKOpPOCTb,
TIPU KOTOPOH MOXKET
ITPONU3BOANUTHCA BBIITYCK U
yOOpKa maccu

CKOpOCTL OTpbIBa Ha B3JICTEC

MuHuManbHas BeIOHpaemast
CKOpPOCTh

MuHnMabHas
3BOJIIOTHUBHAS
CKOPOCTb B3JIeTa

MuHumanbHas
OBOJJIOTUBHAA
CKOpOCTH pa3bera

MunumanbHas
3BOJIIOTUBHAS CKOPOCTh MIPHU
3ax0/le Ha MOCaAKy

Hapuranus B BepTUKaIbHOM
IUIOCKOCTH

Ondes ultra-
courtes

Ondes ultra-
courtes
Communication

Vibration

Vitesse de vol
maximale avec
train sorti

d atterrissage

Vitesse maximale
de manoeuvre
train

Vitesse de
décollage

Vitesse minimale
sélectionnable

Vitesse évolutive
minimale de
décollage

Vitesse évolutive
minimale de
course au
décollage

Vitesse évolutive
minimale
d“approche &
I"atterrissage

Navigation en
plan vertical



VOR VHF  Omni-directional

VR

VREF

VS

VSI

VSV

WHC

WOwW

WXR

X-BLEED

Radio Range

Rotation Speed

Reference landing
approach speed,
all engines
operating

Vertical Speed

Vertical Speed
Indicator

Variable Stator
Vane

Windshield

Heater Controller

Weight On

Wheels

Weather Radar

Cross Bleed

31

Bceenanpasnennsiit OBY-
panuoMasix

CKopoCTh B MOMEHT
(Hayana) nmogbeMa nepeaHen
OTIOPBI

camoJjieTa

CKOpOCTB 3axoaa Ha
MOCaJIKy CO BCEMU

paboTaromumu
JIBUTATEISIMHA

BepruxkanbHas ckopocThb
WuaukaTtop BepTUKAIbHOU

CKOPOCTH

Cucrema TTOBOPOTHBIX
HalpaBJIAIOMINX JIOITATOK

W

Brok ynpasneHus
INIEKTPOOOOTPEBOM CTEKOJI

Curnan «Illaccu oGxaTo»
Meteoponoruyeckuit
JIOKaTOP

X

INepexpecTHbIif 0TOOD
BO3JlyXa

Balise VHF omni-
directionnel

Vitesse de
soulagement de la
roue avant au
décollage

Vitesse
d“approche &
I"atterrissage avec
toutes les moteurs
tournants

Vitesse verticale

Indicateur de
vitesse verticale

Systéme des aubes
directrices
ailetages

Bloc de controle
chauffage
électrique des
verres

Le signal "Le train
est compressé"

Radar
météorologique

Prélévement de
I'air transversal



X-FEED

XFR

XTK

ZFW

Cross Feed

Transfer

Cross Track

Zero Fuel Weight
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KpaH KOJbIICBAaHU TOILITMBA

[Mepenoc/ nepenayua
dakTrnyeckoe 6OKOBOE
YKIIOHEHHE OT TpeKa

Macca mycroro camoiera
0e3 TormBa

Robinet
d’intercommunica
tion de carburant

Transfert/
transmission

Déviation latérale
réelle de la piste

Le poids vide
davion sans
carburant
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HexoTtopsble npaBuiia Yrenns O0yKs
¢ppanuysckoro andapura

nepen e, i,y
[s] centre
cinema
cycle

nepea oCcrajlbHbIMUA
[K] controle
commande
clair

nepen e, i,y
[ ] gestion
givrage
gymnastique

nepea oCTaJibHBIMHA
anglais
[d] grand
garage

nepe;1 cormacHoi Kkpome [Z]

[2] notre
bloc
contre

Ha KOHIIE ciIoBa u niepes [Z]

[0] meétro
mot
pose
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[z] wmexny rnacHbIME
these, chaise, mauvaise

[ s] mepen (i + rnacusrii)
national
diplomatie
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BonpocuTteabHble CJI0BA

Qui? - Kro?

De qui? - O kom?

Aqui? -Kkomy?

Avec qui ? - C kem?

Que? - Uro?

A quoi ? de quoi ? — O uem?
Surquoi? - Ha uto?

Quel ? - Kakoii? Koropsrii?
Lequel ? - Koropsrit? Kakoii?
Ou? - I'ne? Kyna?

D'ou ? - Otkyna?

Quand ? - Korma?
Combien? - Ckonbko?

Comment? - Kak?
Pourquoi ? - [Touemy?

Quel temps fait-il? ( Kaxas noroma?)

Il fait chaud - TEILI0

Il fait froid - XOJIOJTHO
Il fait du soleil - COJIHEYHO
Il fait du vent - BETPEHHO

Il fait du brouillard - tymanuo

IIpaBuJia YTeHHS HEKOTOPBIX  CJI0BOCOYeTAHUI

gauche, charger, achat,
ch [ changer, chauffage

alignement, campagne,
gn M1 signer

qui, que, quitter,
qu [k] quatre, qualité

phare, photo,
ph [f] pharmacien
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thése, théatre

th [t]
ai [e] clair, raison, il était,
ei treize,
au [0] gauche, automate, mauvaise,
eau tableau, panneau, morceau
ou [u] [w] courant, oui, outil, ouvrier,
Oi [wa] pourquoi, voiture
eu [ce] générateur, calculateur,
[2] Monsieur, il veut,
il [i] travail, detail,
ill L] famille, ravitaillement
an [4] commande, carburant, frangais,
en cent, alimentation,
am chambre, lampe,
em embarquement, emporter, remplir
in [€] information, interne, instruments,
im importer, interrompu,
un brun, aucun,
ein aérofrein, terrain
on [8] horizontal, longitude, mon
om somber, pompe,
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KojinuecTBeHHBbIE YHCINTEIbHbIE

A un

AA deux

AAA trois

AAAA quatre
AAAAA cing
AAAAAA six
AAAAAAA sept
AAAAAAAA huit
AAAAAAAAA  neuf
AAAAAAAAAA  dix

11 -onze

12 - douze

13 - treize

14 - quatorze

15 - quinze

16 - seize

17 — dix-sept

18 - dix-huit

19 — dix — neuf

20 - vingt

30 - trente

40 - quarante

50 - cinquante

60 - soixante

70 - soixante-dix

80 - quatre-vingts (4 x 20)
90 — quatre-vingts-dix (4 x 20 +10)
100 —cent, 1000 — mille
1000000 — million [milj&]
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IlopsiaKoBbIE YMCIUTENbHbIE

Deux — deuxiéme
trois — troisieme
guatre — quatriéme

dix —dixieme . Ho: neuf — neuviéme, cing - cinquieme

un - premier, une - premiere.

I'pamMmaTnka GgpaHIy3CKOro A3bIKa

1. HeompeneneHHBbIi apTUKIIb MYX. U )KCHCKOTO POAA; UMs CYILECTBUTEIBEHOE B
€1l. 1 MH.YHCJIE; OTPULIATENIbHAsA KOHCTPYKIHKA NE... Pas.

Cest un étudiant ( ato cTyaent); € est une étudiante ( 3to cTyaeHTKa)
Ce n'est pas un pilot, ¢’est un ingénieur.
Ce sont des avions, des aérogares, des équipages.

BomnpocurensHblit o6opor est-ce que ? (... nu...?)

Est-ce que I"avion petite ? Non, I"avion n’est pas petite, elle est grande.
Est-ce que c’est le moteur ? Non, ce n"est pas le moteur, c’est le générateur.

2. Hacrositiee Bpemsi usbsiBuTenpHOro Hakinonerus (Présent de I Indicatif).
Qu’est-ce I'avion fait? L avion décolle. Elle atterrit.

Qui est-ce ? C'est un ingénieur. Quest-ce I'ingénieur fait ? L ingénieur tavaille, il
travalle & I"aéroport.

Imaroser | rpymme : parler, travailler, controler, écouter, regarder,décoller,voler.

Cunpsizkenue:

Je parle Nous parlons

Tu parles Vous parlez

I, Elle parle s, Elles parlent

Imaroser | rpynmsr: répondre, transmettre, prendre, faire, comprendre.

Crpsi:kenue:

Je comprends Nous comprenons

Tu comprends Vous comprenez

11, Elle comprend Is, elles comprennent

naronsr  étre (6eITh) U AVOIr (UMeTh)
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Crnpsikenue:

Je suis Nous sommes Jai Nous avons
Tues Vous étes Tu as Vous avez
11, elle est Is, elles sont I, elle a Ils,elles ont

ITpuuactue Participe passé - travaillé, volé, decollé.

P.ex. — le moteur travaillé (pa6oTarommit motop), |'avion decollée (e3neraroruii
camorrer), le train arrivé (mpubbiBarommii moes ).

JNeenpuuactue (Gérondif présent) - en roulant (3apysmsas), en arrivant
(mpubsiBas), en travaillant (paboras).
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