
Тема 6. Механика твердого тела

6.1. Движение твердого тела
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na = ω×υa rτ = β×

dϕ

ω

d r

rdϕ



6.2. Момент импульса и момент
инерции АТТ относительно оси
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6.3. Расчет моментов инерции
АТТ. Теорема Штейнера
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2. Однородный диск, однородный
цилиндр
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Моменты инерции некоторых
однородных твердых тел. 



Теорема Штейнера
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6.4. Основное уравнение динамики
вращательного движения АТТ



Уравнения динамики:
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Основное уравнение динамики
вращательного движения АТТ
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Закон сохранения момента
импульса системы АТТ

относительно закрепленной оси
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6.5. Работа и кинетическая
энергия при вращательном
движении АТТ



НаНа примерепримере вращениявращения твердоготвердого телатела относительноотносительно неподвижнойнеподвижной осиоси
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6.6 Главные оси инерции
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Главные оси инерции
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6.7. Прецессия свободного
волчка



Гироскопом или волчком

называется быстро вращающееся
симметричное твердое тело, ось

вращения которого может изменять
свое направление в пространстве
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6.8 Прецессия волчка в
однородном поле
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Замечания:

• 1. Аналогично ведут себя молекулы
диэлектрика в электрическом поле

• 2. Строгая теория доказывает, что
наряду с прецессией оси, происходят
ее колебания (нутация)



Тема 6. Механика твердого тела

6.8 Прецессия волчка в однородном поле
6.9 Гироскопические силы и
гироскопический эффект
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6.10 Гирокомпас
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